SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nazwa zamowieniaBudowa sciezki spacerowo-rekreacyjnej wokét jeziora
,Olow” w Rynie (etap III).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M 00.00.00

Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 — Wymaganidliogy odnosi s do
wymaga wspélnych dla poszczegdlnych wymagdachnicznych dotyexych wykonania i
odbioru robét , ktore zostamvykonane w ramacBudowy sciezki spacerowo-rekreacyjne;j
wokoét jeziora ,,Otow” w Rynie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniciaaowi dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wysnionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej gfiikacji obejmup wymagania ogolne, wspéine dla
robot ugtych w poniszych grupach klasyfikacji Wspolnego Stownika Zargivwobejmuacych
ponizsze szczegotowe specyfikacje techniczne.

| GRUPA: 45200000-9 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA
KOMPLETNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUBICH CZ ESCI ORAZ
ROBOTY W ZAKRESIE IN ZYNIERII L ADOWEJ

D.01.01.01. Odtworzenie punktow wysgkmwych i przebiegu trasy 23-29
D.01.02.01. Usurcie drzew i krzakéw 30-33
D.02.00.00. Roboty ziemne 34-35
D.02.02.01. Wykonanie wykopow 36-42
D.02.04.00. Geosiatka 43-65
D.04.01.01. Koryta wraz z profilowaniem i zsgczaniem podt. 66-73
D.04.04.00. Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogolne. 74-89

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinego mechanicznie  90-93



1.4. Okreslenia podstawowe

Uyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdlcy budynkiem, stanowty catc¢
techniczno-aytkowa (droga) albo jego e&¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdniddbunéty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczonyudgbu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (momtava) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeana do
usunecia po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stnen@patrzony piecgia organu
wydajcego, wydany zgodnie z obazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych, ghey do notowania zdar#e okoliczngci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odiiorobot, przekazywania polece
innej korespondenciji technicznej paizy Inspektora Nadzoru, Wykonaavicprojektantem.

1.4.8. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danyaftiaktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubbahikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzohraz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona koeothrogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzeszyt z ponumerowanymi
stronami, stidacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz robot.



1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumeitacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinspektora Nadzoru.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgtych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwdcieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgepgaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstw scieralm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwazsica do wyréwnania nierowldoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolnagz nawierzchni stgaca do przenoszenia ohgén od ruchu na
podiaze. Podbudowa mie sktadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorng&podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatamigdy, mrozu i przenikaniem gatek
podiaza. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gigmrzadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivdienia przenikania cstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i)  Warstwa odgzapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczinie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowartpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgods®- zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdldwlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi gasenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zaganych z ri urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn
chronicych ludzi isrodowisko przed uailiwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢g¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazdow,
umieszczenia usrlzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzstaa
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaey pod nawierzchaido
gtebokasci przemarzania.

1.4.28. Podtae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa peattezaca bezpérednio pod
nawierzchmi, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecerdiakazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyaz sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydaggaca autorem dokumentacji
projektowej.



1.4.31. Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagaania drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parameg@ometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istniejcego podczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgavéwek zwierat dziko zyjacych lub uradzex technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémidowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolo@gno, rzeka, szlakearowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowaesézlokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowddmze sktada sigc z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upoarlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.38. Rozpktosé¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @yskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegganiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje
catkowita szerokdé¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokéc¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szegélkanodnikow mierzona wietle poeczy
mostowych z wytczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictidiaprzedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako toe czs$¢ terenu budowy.

1.4.45. Zadanie budowlane - €& przedstwzigcia budowlanego, stanoyda odebng catas¢
konstrukcyjr lub technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie mee polegéa na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizacy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny Z«ofg wykonanych robét, bezpieazstwo
wszelkich czynnéxi na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodna
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyrgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekitodea komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzétrza ochron przekazanych mu punktow
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pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowedaie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowyglagniajacym podziat na
dokumentagj projektowy:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektowa oraz
projektows dokumentag wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawiergjy spis dokumentacji projektowej, kiowwykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i vatkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru starpe#sé umowy, a wymagania okiene w chéby
jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacji.

W przypadku rozlaeosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,,0golinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie me wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiastwiadomé Inspektora Nadzoru, ktory
podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian
| poprawek.

W przypadku rozlieosci, wymiary podane na gimie $ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarte materiaty éda zgodne z dokumentag;j
projektowns i SST.

Dane okéne w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartki
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatéw i elementow budowli maszykazywa zgodnad¢ z okrglonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ra@yzekraczé& dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub ropoie kzda w petni zgodne z dokumentac;j
projektows lub SST i wptynie to na niezadowajed jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane | wykosm@onownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed, ruchem”)

Wykonawca jest zobawany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektow (jezdnigciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrésvania realizacji kontraktuzalo
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygiieniem do robét Wykonawca przedstawi Inspektordzgau do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adeam drogi i organem zag@zapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdknesie trwania budowy. W zaieosci od
potrzeb i posfpu robot projekt organizacji ruchu powinienchya biezaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projeldgargzacji ruchu, wymaga
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kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonavdostarczy, zainstaluje ¢dizie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewniaf w ten sposéb bezpieamtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunkiaezhaci w dzien i w nocy tych zapér i znakow,
dla ktérych jest to nieodzowne ze wadpw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inneagzenia zabezpieczge lxda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przygpienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w
sposoOb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz praeeszczenie, w miejscach idlach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm, ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjrdalutrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budoisypodlega odibnej zaptacie
I przyjmuje sg, ze jest whczony w cer kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobewany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaljedzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty
i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inedki niezlzdne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

W miejscach przylegaych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalzi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyspdktorem Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowygznaczone dla pojazdéw i maszyn pracygh
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio ozrjaku sposob uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

Fakt przyspienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogaem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz praeeszczenie, w miejscach idlwach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjrdalutrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budoigypodlega odibnej zaptacie i przyjmuje size
jest whczony w cen kontraktowva.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma oba@ek zn i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykaania robot Wykonawceagbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredte unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wyniaych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniarioch przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgll na:
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1) lokalizagt baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnggtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawcaghzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawcacghizie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
Sprawny spra przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snbiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pajaizda

Materiaty tatwopalnets sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgseém o0sob trzecich.

Wykonawcaghlzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwakyszkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszczeasizycia materialtdow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, oflenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowsytie do robot bda miaty aprobag techniczia wydara
przez uprawnio jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw narodowisko.

Materiaty, ktoreaszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &Zpkmczeniu
robot ich szkodliwéé zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zé$ wymagag tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzythagod; na wycie tych materiatow od wiaiwych
organéw administracji gstwowej.

Jeeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiggy.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkrorstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnisedae oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zoboyziany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robaot, ktore mdjy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zaggewane wiadze orazdrie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uzakua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.
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Jeeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowej wgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadnn.

Inspektor Nadzorgdrie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonaweg a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczicych korzystania z wtasga i
drég wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw@j nie kzdzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile niegtla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaank
umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawcacghzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypzesaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska
wszelkie niezhdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych witadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkdéw (ponadnormatywnych) i azétgm takim przewozie duizie powiadamiat
Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzoruza@olecé, aby pojazdy nie speintgje tych
warunkow zostaty usugtie z terenu budowy. Pojazdy powaodgitg nadmierne obgienie osiowe
nie bxda dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i
Wykonawca khdzie odpowiadat za naprawszelkich robo6t w ten sposdb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawedzie przestrzegaprzepisow dotycrych
bezpieczéastwa i higieny pracy.

W szczegoldo Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdliewia oraz nie spetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgge,
socjalne oraz spezi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigste/a publicznego.

Uznaje gj ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymag@kreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i ui@zenia
uzywane do robot od daty rozpacza do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot przez
Inspektor Nadzoru.

Wykonawcaghzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjpblementy byty w
zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpaézoboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobogziany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktore sw jakikolwiek sposéb
zwigzane z wykonywanymi robotami ¢tbzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
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postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawcaghizie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgtg, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwazanych z
wykonywaniem robot i w sposébagty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Inspektora Nadzoru.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepisoéw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontmakych powotane gkonkretne normy i
przepisy, ktore spetniamaj materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiovegiania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nisgamowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
moa by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapeww@jowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoruzitée pom¢dzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedi@one
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, pnrgoty wartgciowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtdkna terenie budowy:ta
uwazane za wiasrg Zamawiajcego. Wykonawca zobowaany jest powiadonilnspektora
Nadzoru i posfpowa: zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu
Zamawiajcym i Wykonawa ustali wydtzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o
ktora nalery zwickszy¢ cere kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpiecZy amawiagcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ,Zaplecze Zamawigego”.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przeglanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do rob6t, Wykonawca mtaad Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, szczegoOtowe informacje dotypezproponowanegardédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak régzrodpowiedniegwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbwanegozrodta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegnddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zoboagziany jest do prowadzenia bada celu wykazania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegmita w sposéb agty spetniaj wymagania SST w
czasie realizacji robot.
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2.2. Pozyskiwanie materiatobw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskaniewmben od wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatlow z&6det miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez
Zamawiajicego i jest zobowrzany dostarcaylnspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoogxiem eksploatacjrodia.

Wykonawca przedstawi Inspektoroadnoru do zatwierdzenia dokumentacj
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdw adnanggit
panstwowej i samorgdowe].

Wykonawca ponosi odpowiedzidthma spetnienie wymagalosciowych i
jakosciowych materiatdéw pochodeych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszttytutu wydobycia materiatéw, dzigawy i inne
jakie okaa sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowoeteljz terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materialdw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwacji
terenu po ukfczeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materiaty ygkane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgalwykorzystane do robot lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagamowy lub wskazaInspektora Nadzoru.

Wykonawca nieetizie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentaetowy, chybaze uzyska na to piseran
zgoct Inspektora nadzoru.

Eksploatacjaodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadag wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i zlmne w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzesii.ldspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdw do innych robot zrie dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zogtauipowiednio przewartoiowany
(skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kady rodzaj robdét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jdi dokumentacja projektowa lub SST przewigdojozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodniegnzyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iedgmaganych przez Inspektora
Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materigdunmaze by¢ pazniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasoltadowane materiaty, do czasu gdylipone
uzyte do robot, bylty zabezpieczone przed zanieczygseami, zachowaly swgjakosc i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania neter beda zlokalizowane w olagbie terenu
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budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nedid poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonaweaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamierzeniu co najmniej
3 tygodnie przedayciem materiatow , albo w okresie dizym , jeeli bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybraraakzeptowany rodzaj
materiatu nie mee byt p&zniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobawany do aywania jedynie takiego spgii, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robo6t. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie ozgmji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalewymienionych wyej dokumentach, spsiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajrié sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidcespektora Nadzoru.

Sprg bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowdki@u kopie dokumentow potwierdzaych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawcacghizie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprz:t
niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadtmspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji
Inspektora Nadzoru, nie e by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spgk, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipuiszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobawany do stosowania jedynie takigodkdéw transportu, ktore
nie wptyra niekorzystnie na jalkéé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczb@rodkow transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidoespektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umow.

Przy ruchu na drogach publicznyofapdy zda spetnig wymagania dotyce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopurgzh naciskow nasa innych
parametréw technicznycBrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magbyé
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warungreggwrocenia stanu pierwotnego
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uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawcaghzie usuwaé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaalicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny zavpadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jaké&t zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji raipyacowanym
przez Wykonawg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny zaset@ane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny z&tddne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi néngie przez Inspektora Nadzoru.

Bd¢dy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossan
usuntte przez Wykonawgna wiasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany lid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robot lutzngczenia wysokai przez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaktoza ich doktadng:.

Decyzje Inspektora Nadzoru dosgezakceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robotdna oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzglni wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestt.

Polecenia Inspektora Nadzoru powibyt wykonywane przez Wykonawav czasie
okreslonym przez Inspektora Nadzoru, pod dypzatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobawany opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora
Nadzoru program zapewnienia jgkb W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,Anveosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robo6t gwarantagy wykonanie robét zgodnie z dokumentgejojektows, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jéigpowinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaembat,
— organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
—  sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jékoterminowad¢ wykonania poszczegoélnych
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elementéw robdt,

- system (sposéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaioin
wykonywanych robot,

—  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zaraieect prowadzenie badd,

- sposob oraz forgrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiardow,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskdéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8pagorne przekazywania tych
informaciji Inspektora Nadzoru;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i uagzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdputieat, ich wiasciwosci w czasie
transportu,

Sposob i procedeipomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgtementow robot,

sposéb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci robét

Celem kontroli robéttizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagm¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny zénpd&ontrok robot i jakd@ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligezbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezdne do pobierania probek i badaateriatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kdintrepektor Nadzoru mie zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawcachizie przeprowadzgpomiary i badania materiatéw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniagca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakreadd i ich czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone, Inspektor Nadzoru
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowdkizruswiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaj wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inspektor Nadzorgdrie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzorgdrie przekazywaWykonawcy pisemne informacje
o0 jakichkolwiek niedoecignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te lzda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
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tych materiatéw.
Wszystkie koszty zyziane z organizowaniem i prowadzeniem aohateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki dila pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbyc z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzorgdrie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usuntte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigeusk; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébekiddostarczone przez Wykonagviczatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone pitgzonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiakrgip przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmupkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakaegte przez Inspektora Nadzoru.

Przed przygiieniem do pomiarow lub batigWykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru l@génia. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawcaghzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki bada(kopie) lxda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru jest uprawnioydibkonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/poiyskia, a Wykonawca i producent
materiatdw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inspektor Nadzoru, dokogwipveryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegagz
Wykonawe;, poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtizie ocenia zgodné¢ materiatdw i robot
z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnychab&bntrolnych jak i wynikdw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobégpadbki materiatow i prowadéibadania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj kosztzaé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprzewsytacznie na wiasnych badaniach
przy ocenie zgodrigi materiatow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Mae rownie:
zlecit, sam lub poprzez Wykonawqrzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khada
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niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru gedopyci¢ do wzycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazuicy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodngri z:
—  Polslg Normg lub
-  aprobattechniczm, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidiaskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona
w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktoryetv. dokumenty s wymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robaidzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe muagmosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvinspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore ngegiap tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dalantem prawnym obowzujacym
Zamawiajicego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowigaica
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialé@a prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyda dokonywane na bigco i bgda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kady zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej insiémazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy lgda czytelne, dokonane trwatechnilq, w poradku chronologicznym, bezg@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zajczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdrida oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy
i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nayewpisywa w szczegolngi:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawdeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programuvzajesia jakaci i
harmonogramow robét,

- terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegolinych elementéw robat,

—  przebieg robaot, trudiaoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyrzerw w
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robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

-  zgtoszenia i daty odbiorow robot zandajch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robét,

—  wyja&nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperagysowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodné&¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,

- dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robat,

- dane dotyege sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyece jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegodlnych elementow bud@ypodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaenia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgiab
przedta@zone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga Si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisdoealziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika bugtayliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepumowy i nie ma uprawnfedo wydawania
polec& Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksizka obmiarow stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robsdéprowadza giw sposob cigty w
jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklarazgodndci lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakai materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lrda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiaijakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru robét. Winny kyudosgpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczg siprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowyetla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowied
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zabezpieczonym.

Zagiricie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowydl zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar roboteldzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawcapsemnym powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyaho6t i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiarudula wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek hbH lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wgkwcy od obovazku ukaczenia
wszystkich robo6t. Bidne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru ranpe.

Obmiar gotowych robdGtdrie przeprowadzony z ¢ztoscia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dtugéci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jdi SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, oktosci beda
wyliczone w e jako dilugad¢ pomnaona przezredni przekrog.

lldci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie ugdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzdzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie ugdzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robaot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluadzenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom SST &Jzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob aiglty zachowanie
doktadngci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiarydula przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robét, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikalych przeprowadzaegsiv czasie ich wykonywania.
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Obmiar robot podlegaych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraaodizowne obliczeniaghda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzclund obgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieyisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikaych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robo6t zanikajacych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robot zanikajych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikaiych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendwaania ogéinego pagiu
robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektodiaru.

Gotow& danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorazdad Odbiér hdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pMiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz

Jalk i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior eZciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhbiobot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny rob6t

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finptroenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaozenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiaigomnem
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na pkmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot ngstv terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru @edenia robot
I przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokomraikja wyznaczona przez Zamawizggo w
obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafléa pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrgoi wykonania robot z dokumentagprojektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego rolinisja zapozna siz realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow roboét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupeniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznazd robot poprawkowych lub robot
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje
czynngaci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez ksjgize jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegollnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektows i
SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonadkdoru ostatecznego robét jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonavest fobowgzany przygotowanastpujace
dokumenty:

1. dokumentagjprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kumentéw umowy i ew. uzupetrieg
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw
zalkczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsSZ i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot taysrcych (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopke mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, robggd wzgédem przygotowania
dokumentacyjnego niegba gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuiuiz
Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zagdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrniae kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaego.
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Termin wykonania robét poprawkowyehbot uzupetniajcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na éeevykonanych rob6t zwzanych
z usung¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydrie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbioértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaywptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa
jednostk obmiarowa ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenyah ryczattowo podstayptatngci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagww danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaéi@ozycji kosztorysowejdalzie uwzgédniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, oki&one dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczateorobot leda obejmowé:

robocize bezpdrednia wraz z towarzysgcymi kosztami,

warté¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obawiljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie riglevliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sio wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruniieslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przdaa i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorenzbial i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gt@czeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgag@mgnikajacych z posipu robdét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowsai

drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.
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Koszt utrzymania objazdow/przejagd@rganizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie nitgue tymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynn&ei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdd organizacji ruchu obejmuje:
(@) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 zpoejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&Q01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqganych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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D-M 01.01.00

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

,Odtworzenie punktow wysokaosciowych i przebiegu trasy”

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgaanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokdimpezetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot przgdaniu Budowa sciezki spacerowo-
rekreacyjnej wokot jeziora ,,Otow” w Rynie
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t
zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz petaa obiektoéw inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokg&ciowych

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych wchodz:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokunvego punktéw gidwnych osi trasy i
punktow wysokeéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarregrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

23



1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzeryiznaczenia osi obiektu
i punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, aekrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyeijpdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpowkpy).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.0gdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z
gwozdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalow#ugasci okoto 0,50

metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow
zatlamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowa paliki drewniangrednicy od
0,05 do 0,08 m i dugmi okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjaiej nawierzchni
bolce stalowdrednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.
3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
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3.2 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

teodolity lub tachimetry,
niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejlidw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2 Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g0Ine zasady wykonania robot

”

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000Wymagania ogolne
pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogadujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego
dane zawierape lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, \WWykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegdtowego wytyczenia robaot.
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Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich lgblach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i fureperéw roboczych. Bdly te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. zesli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sig od rzdnych okrélonych w dokumentac;ji
projektowej, to powinien powiadoid tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z r&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przeziera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i pungtygrednie osi trasy mugdyc
zaopatrzone w oznaczenia akegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznacpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania robo6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, $tampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdaidiowej realizacji rob6t
naleza do obowazkow Wykonawcy.

5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasypunktow wysokaosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne pany by¢ zastabilizowane w
sposo6b trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, az@klowkzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygz/ch. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state
na stabilnych, istniegych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
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robocze naley zatary¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztahidww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostipc niwelacg podwaojra w nawazaniu
do reperow péastwowych.

Repery robocze powinny bwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamavagp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cltomej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacBrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytydecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
5 cm dla pozostatych drég. Bine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wwrnezonych poza granicobot.

5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy roboét), zgodnie z dokumenigmjojektows
oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétriow
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1
metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwej. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentgajojektovs.

5.6.Wyznaczenie potaenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
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wytyczenie osi obiektu,

wytyczenie punktéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegébi@rzyczotkow i
filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prajala powinna zawieta
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczetyich obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakai rob6t

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2.Kontrola jakdci prac pomiarowych
Kontrolk jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagemi podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go0Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00M@6nagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa .
Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢seza obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0godlne zasady odbioru robot
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0QA@nagania ogolne” pkt 8.
8.2.Sposbb odbioru robot
Odbidr robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie

szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub pidaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada tgnierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrii

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00
~-Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgmynktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartegrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robdt zwazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauy
koszcie robGt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavamac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga styegi, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdsUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne sekaiciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjng G 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne G&#UJ1983.
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D.01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n STasvymagania dotyege wykonania i odbioru Roboét zyzianych z
usuneciem drzew w ramach realizacji projektu:

Budowa sciezki spacerowo-rekreacyjnej wokot jeziora ,,Otow” w Rynie

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotygarowadzenia robét przygotowawczych zmanych z
usungciem drzew i obejmuj

- mechanicznécinanie krzewéw 4500m2,

- mechaniczne karczowanie krzewdw,

-usunkcie krzakéw 6000m2.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Usuniecie drzewa — mechanicznécinanie drzew o danydrednicach wraz z
karczowaniem pni oraz wywiezieniem éjy¢, gakzi, karpiny na wskazane miejsce.
Pozostate okidenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obpwacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne warunki dotycace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jg&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacja Projektowa, ST i polecenianzyimiera.

Ogolne wymagania dotyaze Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne
2. MATERIALY

Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycrce spratu

Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzt do wykonania Robdt.

Do wykonywania Rob6t zwranych z usugciem drzew nakey stosowa:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpmiich usuricia z pasa
drogowego,

- spycharki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z
wyrebem drzew,

- rowniarki.

Wszystkie maszyny powinny byaakceptowane przezzymiera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogd6lne wymagania dotyaee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagae”.
4.2. Transport dtuzyc, karpiny, galezi

Pnie, karpine oraz gatie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat budowlany powinny byransportowane w sposob
nie powodujcy ich uszkodze (na przyczepach diycowych).

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinmstsa: wymagania dotycce
przepisow ruchy drogowego w odniesieniu do dopusngzh obcizen na osie, wymiaréw
tadunku i innych parametrow technicznych.

Karpine naley przewoz¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robot

Ogolne warunki wykonywania Robot podano w ST D.MO0O00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Usunecie drzew i krzakow.

Pnie drzew i krzaki znajdage s¢ w miejscu prowadzenia rob6t budowlanych przewideia/
Dokumentaciji Projektowej do uswoia, naley wykarczowé przed rozpocgiem Robot.
Karpina staje siwtasnacia Wykonawcy i naley ja przewiéc¢ na wybrane przez niego
miejsce.

Doty po wykarczowanych pniach powinnydwypetnione gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w normieS202205 ,Drogi
samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badanja” [1

Roslinnag¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona doigsa, powinna b§

przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniem.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogollne zasady kontroli jakoi Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania og@lne
6.2. Kontrola prawidtowosci usunigcia drzew

Sprawdzenie jak@i Robot polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. gsarzenie gruntu wypetnigjego doty
powinno spetni@wymagania normy PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00®MPMymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows Robo6t zwizanych usuriciem drzew jest:

- dla drzew - 1 szt. (sztuka),

na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarovevenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00MM/@ymagania ogolne”.

8.2. Sposbb odbioru Robot

Roboty obgte niniejsza ST podlegapdbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
ktory powinien by dokonany po usuetiu drzew przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej.

Inzynier oceni wyniki badai pomiarow przedtoonych przez Wykonawgczgodnie z n/n ST.
W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania
a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalongrminie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0llne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ za 1 szt. usugiego drzewa naly przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgakaosci
Robot.

Cena wykonania Robd6t obejmuje:

- mechanicznécinanie drzew o ok&onejsrednicy,
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- wykarczowanie pni drzew,

- odwiezienie karpiny poza teren budowy,

- ewentualny koszt przggia i sktadowania na wysypisku,

- usuniecie gaki oraz krzakéw,

- zasypanie dotéw wraz z zgggczeniem gruntu,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wgania i badania.
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D-02.00
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwgymagania dotycce wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnych.

Specyfikacja techniczna stanowi podstasokumentacji przetargowej i kontraktowej dla robot
zwigzanych z wykonaniem zadanBudowa $ciezki spacerowo-rekreacyjnej wokot jeziora
,OlOwW” w Rynie

1.2. Okreslenia podstawowe

1.2.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubgrmntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetrief warunki stateczioi i odwodnienia.

1.2.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta @£ wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.2.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.2.4.Nasyp niski - nasyp, ktorego wysakgest mniejsza til m.

1.2.5.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysackgrzekracza 3 m.

1.2.6.Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.2.7.Wykop gkboki - wykop, ktorego ghokas¢ przekracza 3 m.

1.2.8.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.2.9.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potaone poza pasem robot
drogowych.

1.2.10.0Odktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odieieiz) gruntdbw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopéw, a

nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innyatmwiazanych z trasdrogows.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Ogo6lne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty pazyel do budowy nasypow modye
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyataa nadmiar olgtosci robét ziemnych i
za zezwoleniem kyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéwwipny by wywiezione przez
Wykonawe na odkiad.

Zapewnienie terendéw na odktad nglelo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego
inaczej w kontrakcie.

3. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@nej pkt 4.
Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do kategorii
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gruntu (materiatu), jego oftpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei
transportu. Zwikszenie odlegii transportu ponad waka zatwierdzone nie nie by
podstavwy roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone
odlegtaci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000Q/Nymagania ogolne” pkt 5.
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze n 10 cm.

Rdéznica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i
-3cm.

Szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz, 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka.

Maksymalna gibokas¢ nierébwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr&ct@ cm przy
pomiarze taf 3-metrowa, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce réwndci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid’6.

6. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08@0nagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarawjest n (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Zakres czynngi objetych cen jednostkovs podano w SST D-02.01.01 i SST D-02.03.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapakanirbiernej
. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wgania i badania
. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie huoallksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeaizenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
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D.02.01.01.

WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem wykopow w gruntach |-V katepgarramach realizacji projektu:

Budowa sciezki spacerowo-rekreacyjnej wokot jeziora ,,Otow” w Rynie

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacia

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét azanych z
wykonaniem wykopow w gruntach I-V kategorii i obejja

- mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie kat. E\ransportem urobku na odktad.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop- usuniecie gruntu w oblbie wyznaczonym projektowanym profilem drogi
1.4.2. Odktad- miejsce poza placem budowy do sktadowania méateziavykopow
zakwalifikowanego jako niezdatny dayeia w dalszych robotach.

1.4.3 Ukop - miejsce pozyskiwania gruntu do budowy nasypuojmoite poza strefa robot
ziemnych lub poza pasem drogowym.

1.4.4. Podtae nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy znajdoy sk bezpdrednio pod
warstwami nawierzchni.

1.4.5. Odktad tymczasowy miejsce sktadowania materiatu z wykopow dgtlau w

dalszych robotach.
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1.4.6. Wskanik zageszczenia- wielkos¢ okreslajaca stan zagszczenia gruntu wyrana

wzorem:

gdzie:

Pd - g:stas¢ na sucho [Mg!m3]

Pds - maksymalnaeggtas¢ na sucho przy wilgotrsgi optymalnej, okrdona normalna proba
Proctora zgodnie z norma PN-887B-0448&Yta do oceny zagzczania gruntu podczas robot
ziemnych, préby wg normy BN-77/8931-12 [Mg/m3]

Pozostate okidenia podane w niniejszej Specyfikaciizyodne z obowgzujacymi

odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podani w Specyfikacji DM-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt. 1.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdllne wymagania dotygze robo6t podano w Specyfikacji DM-00.00.00 ,Wymaigangodlne”
pkt.5.

2. MATERIALY

Charakterystyka gruntdw wygtujacych w wykopach zostata oktena na podstawie
przeprowadzonych bafigeotechnicznych.

Jezeli badania laboratoryjne w trakcie budowy nie petdza zateen przyjetych w
Specyfikacjach, to grunt nieprzydatny do budowyypasv powinien by odwieziony na odktad
po uzgodnieniu z tynierem. Wykonawca jest zobayzany do wbudowywania w nasypy tylko
gruntéw przydatnych do ich budowy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Og6lne wymagania dotyaeze sprztu podano w Specyfikacji DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntuwzeby¢ stosowany spet:

* koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagiemicowe,

 koparko-spycharki,

* koparko-tadowarki,

« spycharki gsienicowe,

* fadowarki,
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* réwniarki samojezdne

lub inny sprzt akceptowany przez hyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w Specyfikacji DM.00.00.00 siégania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na treeiem wywiezienia na odktad moyc
stosowane nagbujacesrodki transportu:

« samochody skrzyniowe,

* samochody samowytadowcze,

lub innesrodki transportu zaakceptowane przezyhera.

Wydajnai¢ srodkow transportu powinna bylostosowana do wydajéoi sprztu
stosowanego do wykonywania wykopow. Przy ruchunogach publicznyclrodki
transportu powinny spetniavymagania podane w Specyfikacji DM.00.00.00 ,Wyiuaig
ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w Specyfikakg]i00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy ikhaw wysokdgciowych, roboty
rozbiorkowe oraz zdgie humusu nals/ wykona zgodnie z Rysunkami, Specyfikacja
D.01.02.04, Specyfikacja D.01.02.02 oraz poleceniayniera. Przed rozpoegiem robat,
wyznaczona zostanie trasa i punkty wys@kowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez liyniera. Przed rozpogeziem robot Wykonawca dokona obmiaru
terenu po zdjciu warstwy humusu.

5.3. Odwodnienie pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmzen, stanowacych elementy systeméw odwadia@jch ugtych
w Rysunkach, Wykonawca powinien wyk@narzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie
wod opadowych poza obszar robot ziemnych tak, al®pezpieczy grunty przed

przewilgoceniem i nawodnieniem.
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Jezeli w opinii Inzyniera, grunt przeznaczony do odspojenia ulegtibytu zawilgoceniu, co
uniemaliwia jego wycie w odpowiednim terminie, grunt taki powiniersta odspojony i
przewieziony na odktad.

Jezeli w trakcie wykonywania robét ziemnych zostatwierdzone urmdzenia podziemne nie
wykazane w Rysunkach (kable, przewody itp.), wowazdooty naley przerwa i powiadomé o
tym fakcie Irzyniera, ktéry podejmie decyzje odime kontynuowania robot.

5.4. Wykonywanie wykopow

5.4.1. Skarpy wykopow

Sposbb wykonania skarp wykopow i skarp rowow pognrgwarantowaich stateczn@ w
calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodyaikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poelida lub innych odsgpstw od Rysunkéw obgia
Wykonawe.

Pochylenia skarp wykopow oraz nier6wob powierzchni skarp nie powinny przekraéza
wartdsci podanych w Rysunkach oraz w niniejszej Specyfikakt 5.6.

5.5. Zag:szczenie gruntu w wykopach

Zagzszczenie gruntu w wykopach - w pogiionawierzchni, okrgdane jest na podstawie:

» wska&nika zagszczenia Is

» modutu odksztatcania E2.

albo innej metody zaakceptowanej przezyimera, np. metoda belki Benkelmana.

Wskaznik zagiszczenia Is wyznaczony na podstawie lhadestasci objetosciowe] szkieletu
gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobrargpbdiaa wykopu oraz maksymalnej
gestaici objetosciowej (Pds) suchego gruntu okianej laboratoryjnie dla danego gruntu wg
PN-88/B-04481.

Liczba bada wskanika zagszczenia Is lub wtdornego modutu odksztatcenia BRipaa by
zgodna z norma ,Drogi samochodowe. Roboty ziemneSFIR205.1998” i powinna wyndsi
dla podt@za w wykopach - nie mniej ni_ 2 do 3 pomiaréw w progu poprzecznym (w
zaleznosci od szerokéci korony robot ziemnych) co 20 m.

Jezeli grunty rodzime w podial wykonanego wykopu nie maja wymaganych wémito
wskaznika zagszczenia E lub wtornego modutu odksztatcenia Byrzed utégeniem

warstwy mrozoochronnej lub konstrukcji nawierzchpudtaze naley dogzscic.

Jezeli wymagane zaggzczenie nie ma@ by oshgnigte przez bezpoednie zagszczanie
gruntéw rodzimych, to naky podpa¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéo,,umazliwiajace
uzyskanie wymaganych waftm wskanika zagszczenia. Méiwe do zastosowanigrodki

proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagjyrirerowi.
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5.5. Doktadnaé¢ wykonywania wykopow

Doktadna¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna Bprawdzana co 20 m.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

* wymiary wykopu w planie nie magoznic sk od projektowanego wykopu o ggej ni_ +10
cm a krawdzie dna wykopu nie powinny néievyraznych ztama,

* réznica w stosunku do projektowanyclednych robot ziemnych nie me przekracza+2
cmi-3cm,

* pochylenie skarp wykopu nie m®r&nic sk od projektowanego o wiej ni_ 10% jego
wartasci wyrazonej tangensem kata,

* maksymalna gbokas¢ wklegsnigcia na powierzchni skarpy wykopu nie meqorzekracza

10 cm przy pomiarze fata 3 m.

5.6. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu
(naktadu) powyej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0,3 metra.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania padtallepszonego dopuszcza po
nim jedynie ruch maszyn wykorgjych te czynn& budowlana. Mée odbywa si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowadigzkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obeiza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Specyfikacji DM.00.00.00 ,Wymagan
ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Rysunkadii.czasie kontroli szczegolna
uwag: nalezy zwrdck na:

(a) odspajanie i transport gruntow w sposéb nieapsxggcy ich wiaciwosci,

(b) zapewnienie stateczéw skarp,

(c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roby ich zakéczeniu pkt 5.3

(d) doktadné¢ wykonania wykopow pkt 5.6

(e) zagszczenie goérnej strefy korpusu w wykopie wedtug \agad okreslonych w punkcie

5.5
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@VBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowq jest 1 ni (metr szécienny) wykonania robét w wykopach, ustalona
przez pomiar geodezyjny po odhumusowaniu i po wgkdinwykopu z odwiezieniem na
odkifad.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikabji@.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Og0llne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D.M-000000 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 Mwykonania wykopéw obejmuje;

* wytyczenie i prace pomiarowe,

» oznakowanie robot,

» wykonanie badalaboratoryjnych, okrdonych w pkt. 2 (przed przygtieniem do robot
ziemnych),

» wykonanie wykopu z przewiezieniem na odklad, zptantowaniem i rekultywacja
odkitadu, na miejsce wskazane przez Wykor@avakceptowane przez igniera, na odl. 6
km,

« profilowanie dna wykopu, i skarp zgodnie z Rysamk i niniejsza Specyfikacja,

» zag:szczenie podiaa gruntu w wykopie wg metod i do wieb@ podanej w Specyfikacji
lub innych wskazanych przezzyniera,

» wykonanie niezédnego odwodnienia w trakcie robot.
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10.PRZEPISY ZWIAZANE

[1] BN-88/8932-02 - Podiee i podiae kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
[2] BN-77/8931-12 - Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

[3] PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania pidgeuntu.

[4] BN-64/8931-02 - Drogi samochodowe. Oznaczanbeluatu odksztatcania nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie piyt.

[5] PN-S-02205.1998 - Roboty ziemne. Wymaganiadideéa.
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D.02.04.00

Geosiatka komoérkowa

Wzmocnienie stabego podia pod nawierzchaidrog przy uyciu Komoérkowego Systemu
Ograniczajcego NEOWEB+H
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1. Wstep

1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem ogolnej specyfikacji technicznej (OS%)wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t budowlanych zwianych z wykonaniem wzmocnienia Komérkowym Systemem
Ograniczajcym NEOWEB+ stabego podta pod nawierzchaidrog.

1.2 Zakres stosowania OST
Ogllna specyfikacja techniczna (OST) jest matamatpomocniczym do opracowywania
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdidowlanych (ST) stosowanej jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaob6t na drogach i ulicach.

1.3 Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem i odbiorem wzmocnienia stabego pedipod nawierzchai drég, za pomagc
konstrukcji sktadajcej st z komoérkowego Systemu Ograniczago NEOWEBH, tj. elastycznej
struktury przestrzennej wykonanej z geosyntetyku, takze z kruszywa kamiennego

wypetniahcego geokomorki i warstwy seperacyjno-filtracyjnej.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabe podige (pod nawierzcha) — warstwy gruntu, nie spelni@e wymaga
wynikajacych z warunkéw nmosci lub przydatnéci do wytkowania podiaa.

1.4.2. Wzmocnienie geosiadtk komorkows (KSON) podida — wykorzystanie wkeiwosci
geosyntetyku w strukturze przestrzennej wypetnionkjuszywem, uwzgdniajacych
wytrzymatas¢ 1 sztywndgé konstrukcji wzmacnianej do redukcji napen pionowych i
poprawienia wgsciwosci mechanicznych gruntu pocia.

1.4.3. Geosyntetyk — material o postaciagiej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych
widkien syntetycznych, jak polipropylen, poliestecharakteryzujcy sk m.in. dua
wytrzymataicia oraz wodoprzepuszczakula. Geosyntetyki obejmaj geosiatki, geokomorki,
geowitdkniny, geodzianiny, georuszty, geokompozgggmembrabny.

1.4.4. Geosiatka komoérkowa (KSON) — elastyczna strukfomzestrzenna, wykonana zsma
geosyntetykéw, patzonych ultradwickowymi zgrzeinami punktowymi.

1.4.5. Geowtdknina — materiat ptaski, wytworzony metodamiokienniczymi z widkien
syntetycznych, ktérych spoéjhbjest zapewniona przez igtowanie lub inne procesyeania (np.
Dodatki chemiczne, pgtzenia termiczne) i ktéry maszynowo zostaje uforoyw postaci
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maty.

1.4.6. Geotkanina — materiat tkany, ze splecionymi ze asafiaglymi wiokninami
polipropylenowymi we wzajemnych prostopadtych kigdtach (watek i osnowa). Struktura
geotkaniny sprawiaze materiat ten przyjmuje wiaséw tworzacych go widkien. Mimo,ze
widkna utazone @ prostopadle do siebie, @ki ich spleceniu i wzajemnemu tarciu, materiat
posiada znacaznwytrzymataé na rozcaganie w kierunku ukanym.

1.4.7. Szpilki i zszywki montaowe — 12 mm galwanizowane zszywki do zszywania
przylegajcych wzajemnie do siebie sta geosiatki komoérkowej (KSON) za pomoc
pneumatycznego zszywacza. Szpilkirednicy 10-12 mm z koncOwWkNEOCLIP stiace do
montau (kotwienia) dostarczonych na budgpsekcji, ktére zapewniajdoktadne rozeigniccie
sekcji i nadaj geosiatce komorkowej nominalny wymiar. Dgzenia poszczegolnych sekcji ze
sohy stuza réwniez opaski samozaciskowe.

1.4.8. Pozostate oké&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami rob6t podano w OST D-M-00.00 "Wymagania ogolne"[1] pkt 1.4.

Ogollne wymagania dotygee robdét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogbIfi]
pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padawn
OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" [1] pkt 2.

2.2 Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentacj aprobag techniczg.

Materialy do wykonania roob6t powinny dygodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub ST oraz z aprobatechniczia IBDIM lub certyfikatem CE.

Geosiatka komoérkowa

Sekcja powinna hy zbudowana z zespotu elastycznychénta polimerowych (z
polietylenu duej gestasci HDPE) o cechach fizycznych, mechanicznych i getoyeznych
okreslonych w Specyfikacji Materiatowej Producenta.

Tasmy geosiatki komdrkowej powinny bypolaczone seriami ultraavickowych zgrzein

punktowych, a ich ptaszczyzny powinny ¢bpbustronnie teksturowane przez wytloczenie.
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Zgrzewy geosiatki komorkoweg siaprzemianlegte i rozmieszczone dwaaiawo.

Geosiatka komoérkowa jest dostarczana w odcinkaehkcjach) sktadagych s¢ z np.
siedemdziesciu széciu tam. Przygotowana do transportu i magazynowania aektgnowi
zespot wzajemnie przylegajych do siebie tan. W pozycji roztaonej (na budowie) sekcja
przyjmuje posté faliscie wygketych ta&m przypomingicych przestrzenn struktue plastra
miodu.

Tasmy polietylenowe powinny kiyperforowane poziomym ¢dem otwordw asrednicy
10 mm, otwory perforacji charakterystyczne,z&tmwe. Perforacja w kKalym rzdzie powinna
mie¢ w srodkowej czsci 19 mm. Rzdy poziome powinny by przesunte i oddalone o 12 mm
wzgledemsrodkow otwordéw.Srodki zewretrznej perforacji powinny byco najmniej 6 mm od
krawedzi tasmy. Lacznie otwarty obszar to 16% (+ 10%) powierzciuianek komorek.

Tekstura powierzchni skfada ¢siz wielu romboidalnych zaghien, gestas¢ na
powierzchni: 22 — 31 cfglebokasé 0,35 — 0,85 mm.
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Rysunek 1 — Sekcja geosiatki NEOWEB typu GWS z makomaorkami

Do faczenia ze sapsasiednich sekcji naley stosowa zszywki galwanizowane lub opaski
samozaciskowe poliamidowe, certyfikowane.

Geosiatka komorkowa produkowana jest vny@h typach i rodzajach (zat. 2), ktorych
wyboru dokonuje siw dokumentacji projektowe;.

Geosiatk komoérkows naley przechowywé& w opakowaniach fabrycznych, w
pomieszczeniach czystych, suchych, zaciemnionyctventylowanych, chroac je przed

zawilgoceniem, chemikaliami, ttuszczami, paliwamazliwoscia uszkodzenia.
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2.2.2.Geowldknina/Geotkanina

Do warstwy odcinaicej mana stosowa geowtdknire (lub geotkanin), ktéra powinna
spetnig& nastpujace wymagania:
a) powierzchnia ma gyszorstka (teksturowana) lub karbowana (przeploty),
b) grubd¢ pod obcazeniem 2kPa: d > 0,35 mm,
c) masa powierzchniowa: > 60 ¢f/m
d) wytrzymaitd¢ na zerwanie: > 10,0 kN/m,
e) wydtwzenie przy zerwaniu: > 17%,
f) odporna¢ na przebicie statyczne: 1600 N,
g) przeptyw wody prostopadty do ptaszczyzny: Kw5sl/n’s,
h) wska&nik wodoprzepuszczalgo prostopadly do ptaszczyzny materiatu podptaniem 2
kPa: > 19,00 m/dad
1) catkowita odporné& na dziatanie wilgoci i temperatuw przedziale: + 30 -40"C.
Materiat musi posiadacertyfikat CE lub aprobattechniczia IBDiM.
Warunki sktadowania nie powinny wptywaa wia&ciwosci materiatu. Podczas przechowywania
nalezy chront geowtoknirg/geotkanir przed zawilgoceniem, zabrudzeniem, jak rowrpezed
diugotrwatym (np. parotygodniowym) dzialaniem premi stonecznych. Materialy nale
przechowywdé wytacznie w rolkach opakowanych fabrycznie, agonych poziomo na

wyrownanym podtgu. Opakowania nie natg zdejmowa az do momentu wbudowania.

2.2.2. Kruszywo

Kruszywo na warste wypetniapca i separacyjno-filtracyjm powinno by zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej oraz powinapawiaddé wymaganiom norm:
PN-B-11111:1996 [7] dlawiru, mieszanki kruszywa naturalnego,

PN-B-11112:1996 [8] dla kruszywa tamanego.
PN-B-11113:1996 [9] dla piasku.

Kruszywo mae sktada si¢ z kruszywa tamanego zwyktego (niesortu) O - 63 hamz
mieszanki kruszywa naturalnego 0 - 63 mm, najkdrigs z 50% dodatkiem ziaren
przekruszonych. Powinno to dkruszywo niespoiste o agtej krzywej przesiewu, w ktorym
zawart@¢ frakcji ilastej nie maee przekracza 7%, a cesci organicznych 2%, a maksymalna

srednica < 63 mm jest zalea od wysokéci komorki lub grubéci warstwy separacyjno-
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filtracyjnej. Moze to wic by spetniajcy powysze warunki ttucag zwir. pospoétka, piasek, ale
takze np. pokruszonyuzel hutniczy.
Sktadowanie kruszyw powinno odbywaie w warunkach zabezpiecaaych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamadmiernym zawilgoceniem.

2.2.3. Kotwy stalowe

Do mocowania geowtdkniny i systemu Neoweb+ stosigekotwy z odpadowej stal
zbrojeniowej gtadkiej lulzebrowanej. Wymiary i ksztatt kotew ustala dokumejatgrojektowa.
Zwykle kotwy wykonuje si z prtow srednicy 6 - 8 (10-12) mm, dtugoi 250 - 600 mm.

2.2.4. Chudy beton

Chudy beton stosuje ¢sido wypetniania skrajnych komoérek rozémej sekcji
NEOWEB-+.

Chudy beton powinien odpowiadawymaganiom BN-70/8933-03 [10], o wytrzymsdo
nasciskanie R, > 7.5 MPa.

2.2.5. Materiatly montazowe do hczenia gsiednich odcinkow sekcji Neoweb+.
Do faczenia, roztaonych na budowie,asiednich odcinkdéw sekcji stosujeg sStszywki
galwanizowane 12mm lubstay samozaciskowe (opaski zaciskowe).

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogollne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 3.

3.2.Sprzt stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zateici od potrzeb, powinien wykagasic
mozliwoscia korzystania ze spet dostosowanego do przigj metody robdt, jak: spez do
wykonania koryta pod nawierzchnnp. koparki, rowniarki, spycharki itp.,

- ukfadarki do uktadania geowtdkniny o prostej kionlkciji, umazliwiajace
rozwijanie materiatu ze szpuli, np. przez podeese rolki do wysignika
koparki, cagnika, fadowarki itp.,
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- rowniarki lub uktadarki do rozktadania kruszywa,
- walce statyczne, ew. walce ogumione, wibracyjne,
- zag:szczarki ptytowe, ubijakigczne i mechaniczne, mate walce wibracyjne.
- przendne ramy montzowe do rozcigania sekcji NEOWEB na budowie i
nadania komérkom nominalnych wymiaréw.
- betoniarki do wykonania chudego betonu.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentaciji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcypawinien by zaakceptowany przez

Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnnyateriatami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Transport geosyntetykdw (Systemu Neoweb+, geowil)knmaze sk odbywa&
dowolnymi srodkami transportu w opakowaniach fabrycznych. Kalehront materiaty przed
zamoczeniem i kontaktami z paliwem, smarami i #asmi oraz przed ich fizycznym
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0lne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@O® ,Wymagania ogoine” [1]
pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposbéb wykonania robét powiniendzgodny z dokumentagcprojektows i ST. W

przypadku braku wystarczg@ych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej

specyfikacji oraz z informacji podanych w gatnikach.
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Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
. roboty przygotowawcze.
. roboty odwodnieniowe,

. wykonanie koryta pod nawierzchni

1
2
3
4. utlazenie warstwy separacyjno-filtracyjnej,
5. utazenie systemu Neoweb wypetnionego kruszywem,
6. roboty wyka@czeniowe.

5

.3.  Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét nahy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub

wskaza Inzyniera:

- ustalt lokalizacg; robot,

- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do
szczegbtowego wytyczenia robét oraz ustalenigyactawysokdciowych,

- usuny¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, daghnkamienie > 15 cm
itd,,

- ew. wykona drogi dojazdowe i inne prace potrzebne dla ugwsénia
terenu robot,

- ew. dokona kontrolnych bada@gruntu podtéa, wg decyzji layniera, w
celu sprawdzenia czy niearda sie od cech przytych do obliczé

projektowych.

Zaleca st korzystanie z ustabe OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do
wykonania robdét przygotowawczych oraz z usta@ST D-02.00.00 [3] przy wygbowaniu
robot ziemnych.

5.4. Roboty odwodnieniowe

W przypadkach przewidzianych w dokumentacji praeld;j lub na wniosek Wykonawcy
zaakceptowany przezdyniera, naley wykona niezkzdne roboty odwodnieniowe, np.:
- obnizenie zbyt wysokiego poziomu wody gruntowej,
- wykonanie warstwy odszapce.
- wykonanie gczkow podtinych z ew. drenami, itp. (patrz przyktad w zal. 3,

rys. 4).
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5.5.  Wykonanie koryta pod nawierzchnig

Koryto zaleca s wykona bezpdrednio przed rozpogziem robot zwizanych z
wykonaniem warstwy separacyjno-filtracyjnej, tdoiem geokomorki przestrzennej zdeych
wyzej warstw nawierzchni. Wcgeiejsze przysipienie do wykonania koryta jest uliove za
zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn lub w przypadku rob6t o matym zakresie. \Wogtatych przypadkach koryto wykonuje
sig¢ mechanicznie, np. przyzyciu réwniarek, spycharek, koparek. Grunt odspojenyzasie
wykonywania koryta powinien I8y wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej, tj. woudowany w nasyp lub odwiezioreyadktad.

Po oczyszczeniu powierzchni pogdoze wszelkich zanieczyszdzealezy sprawdzt czy
istnieace rzdne umdliwia uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyctedzych podidga.
Zaleca st aby rzdne koryta przed profilowaniem byly o co najmniejch wyssze ni
projektowane rgdne podtaa.

Profilowanie podiea zaleca si wykona& réwniarky. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przezyniera.

Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@) nie mae sk rozni¢c od szerokéci
projektowanej wicej niz +10cm i -5 cm. Nierowriei podiuzne i poprzeczne, mierzone dat-
metrow, nie mog przekracz& 20 mm. Spadki poprzeczne powinnylagodne z dokumentagc)
projektows z tolerancj = 0,5%.

Wykonanie koryta powinno odpowiatlawymaganiom OST D-04.01.01 [4].

5.6. Ulozenie warstwy separacyjno-filtracyjnej

Warstwa separacyjno-filtracyjna skladae sz geowldkniny stanowcej warstve
separacyja i warstwy filtracyjnej z kruszywa (zat. 3. rysi 8).

Geowtdknire, odpowiadajca wymaganiom punktu 2.2.3, zalecg siktada w korycie
pod nawierzchni na podstawie planu, okétajacego wymiary pasm, kierunek pgsti robot,
kolejndsci uktadania pasm, szerada zaktaddw, sposdhdzenia itp.

Folie, w ktéra 3 zapakowane rolki geowtdkniny, zaleca gidejmow& bezpdrednio
przed uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szsmkolki mozna jp przecic pita, tak aby
po przyceciu mazliwe byto pokczenie gsiednich pasm z zaktadem.

Geowtdknire nalezy rozktadd@ bez fald i wybrzuszerecznie lub za pomacuktadarki,
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umazliwiajacej rozwijanie materiatu ze szpuli podwieszonej dp.wysegnika koparki. Pasma
geowldkniny zaleca si uktad& poprzecznie do kierunku zasypywania kruszywemgest |
pokrywana powierzchnia jestemsza nk dwie szerokéci pasma, to pasma rhma uklada
wzdtuz osi drogi, przy czym zakladysiednich pasm powinny wyn@sd,2-0,3 m.

Po ul@eniu, pasma niezwiocznie mocuje slo podiga kotwami z odpadowej stali
zbrojeniowej, odpowiadagej wymaganiom pktu 2.2.5. Zaleca stosowanie kotewrednicy 6-8
mm (10-12), wyksztalconych w ksztatt litery ,L" dugosci > 250 mm. Kotwy powinny hy
rozmieszczone na kragdziach pasm i na zakladach w agstch co okoto 2,0 m, a na
pltaszczynie materiatu: 1 szt. kotwy na okoto & powierzchni.

Niezwtocznie po utgeniu pasm wiokniny, naby ja przykry (zasypd) kruszywem,
odpowiadagcym wymaganiom pktu 2.2.4 i zgodnym z ustaleniekudoentacji projektowe;.

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gretip takiej
aby jej ostateczna grulibpo zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej (> 15 cm). Do
rozktadania kruszywa zalecag sstosowd@ uktadarki lub réwniarki, ktére powinny zapewni
osiagniccie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych. Kruszywo naley zagszcza
walcami statycznymi, ogumionymi lub wibracyjnymi, \& miejscach trudno daginych -
zagszczarkami ptytowymi, ubijakami mechanicznymi lubatgmi walcami wibracyjnymi.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatdawilgotnosci
optymalnej wg Proctora. Wskaik zag:szczenia powinien dy> 1,0, a minimalny modut
odksztatcenia 60 MPa.

Szerokd¢ warstwy nie mee r&@nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i -5 cm. Nieréwnéci podiuzne i poprzeczne, pod tai-metrova. nie mog przekracza 20 mm.

Spadki poprzeczne powinny bygodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 0,5%.

5.7. Ulozenie geosiatki komorkowej wypetnionej kruszywem

Warstwa wzmacniaga podica sktada s z geosiatki komoérkowej i kruszywa
kamiennego, wypetniagego jej komorki (zat. 3, rys. 2, 31 4).

System Neoweb+ powinien odpowigdaymaganiom okrdonym w punkcie 2.2.2, a kruszywo,
jako materiat wypetniacy geokomorki, powinno odpowiaélavymaganiom pktu 2.2.4.

System ukfada si sekcjami (odcinkami) na zesgczonej warstwie separacyjno-
filtracyjnej przy pomocy palikow (kotew) lub przeimych ram montzowych, zapewniagych
doktadne rozeigniccie sekcji i nadanie komérkom nominalnych wymiar@krajne komorki
sekcji naley polczye z sisiednimi sekcjami za pomgczszywek lub tsm (opasek)
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samozaciskowych.

Po zamontowaniu sekcji nale wypetnic jej komorki kruszywem z nadmiarem nie
mniejszym od 5 cm dla komérki o wysakd > 15 cm oraz nie mniejszymmB.5 cm przy
wysokaici < 15 cm, a nasgpnie zagsci¢ lekkim sprztem wibracyjnym lub lekkimi ubijakami,
zapobiegajc mechanicznemu uszkodzeniu komorek. Przy wypeétniamozna stosowa sprz:t
mechaniczny jak spycharki, tadowarki itp. Wypelne@analey wykona metod, od czota, przy
czym niedopuszczalny jest ruch maszyn po niewypejth sekcjach. Materiatu zasypowego nie
wolno zrzucé na roztaong sekcg geosiatki komorkowej z wysoko wiekszej od 1 m. W miar
zag:szczania wypetnienie geosiatki komoérkowej kruszyweralezy uzupetnigé tak, aby
geosiatka komoérkowa byta okryta warstwgrubgci nie mniejszej i 3 cm. Wskanik
zag;szczenia kruszywa w warstwie powinien odpowdéadsziomowi wskanika nanosci
warstwy podbudowy wg OST D-04.04.0(H04.04.03 [5].

Szerokd¢ warstwy mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz 10 cm.
Nierownaici podiwzne i poprzeczne, pod afi-metrovs, nie mog przekraczé 20 mm. Spadki
poprzeczne powinny lByzgodne z dokumentagcprojektows z toleranci + 0,5%.

5.8. Odcinek probny
Jeli w ST przewidziano konieczié wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na diwa
przed wykonaniem odcinka prébnego rgldokon:
- okreslenia grubdéci warstw materiatu w stanieanym, koniecznej do
uzyskania wymaganej grwmp warstwy po zagszczeniu,
- doboru spretu i technologii zagszczania warstw,
- efektu ewentualnego ulepszenia kruszywa dodatkigoiw hydraulicznych.

Na odcinku probnym Wykonawca powinietyd takich materialdw oraz spytu, jakie
beda stosowane do wykonania robét wdavych.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wydoso najmniej 400 m2 dla kdego
rodzaju robét. Odcinek probny powinien ¢oylokalizowany wmiejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca mee przysipic do wykonywania rob6t po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez kyniera.

5.9. Zasady uktadania na wzmocnionym podtgu warstw nawierzchni

Po wykonaniu warstw wzmacnagjych stabe podiee mazna przysipi¢ do utazenia nad
nimi przewidzianych w dokumentacji projektowej warsnawierzchni, obejmagych np.

warstwe mrozoochrong, podbudow, warstwe $cieralm, w terminie okrélonym przez layniera.
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5.10. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do robot
wykonczeniowych nalgy prace zwazane z dostosowaniem wykonanych robot do istoyeh
warunkow terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkod czasowo ustyth, np. parkanow, ogrodie
nawierzchni, chodnikow, kraxnikow itp..

- niezledne uzupetnienia zniszczonej w czasie rob£itrmosci, tj.
zatrawienia, krzewow, ew. drzew.

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
[1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystpieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu
I powszechnego stosowania (aprobaty technicargyfikaty zgodnéci,
deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawcow
itp.),
- ew. wykong& wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do
wykonania robo6t, ok&tone w pkcie 2,
- sprawdzt cechy zewegtrzne gotowych materiatéw z tworzyw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaNykonawca przedstawia aynierowi do

akceptaciji.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw, ktore naley wykona w czasie robét podaje
tablica 1.

54



Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

o ] o Czestotliwosée ]
Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw bada Wartaici dopuszczalne
a
Lokalizacja i zgodn& granic terenu rob6t z 1 W(g pktu 5 i dokumentacji
1 raz
dokumentacj projektovg projektowej
2 Roboty przygotowawcze Bieco Wg pktu 5
3 Roboty odwodnieniowe Bimco Wg pktu 5
4 Wykonanie koryta pod nawierzchni Biezaco Wg pktu 5
5 Ulozenie warstwy separacyjno-filtracyjne Bigo Wg pktu 5
Ulozenie sekcji geokomarek wypetnionych )
6 Biezaco Wg pktu 5
kruszywem
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego wzmocnienia padto

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogoélne” [I] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektowa, ST i wymaganiami

Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug punktu 6 daty

wyniki pozytywne.

8.2.  Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj roboty odwodnieniowe,
wykonanie Kkoryta, ulzenie warstwy separacyjno-filtracyjnej, uémie sekcji wypetnionej
kruszywem.

Odbidr tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne" [1] oraz niniejszej OST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. 0Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygeze podstawy pfatfci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frwzmocnienia podtea obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- przygotowanie podia,
- dostarczenie materiatow i spta,
- roboty odwodnieniowe,
- wykonanie koryta pod nawierzchni
- wykonanie warstwy separacyjno-filtracyjne;.
- utozenie systemu Neoweb wypetnionego kruszywermne roboty,
wedtug wymagadokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatunej,
- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towayszcych
Cena wykonania robot olkdlenych niniejsa OST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych,
ale nie g przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robot
podstawowych,

- prace towarzysce, ktére s niezlzdne do wykonania robét
podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowpthgeodezyjne

wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1.D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2.D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3.D-02.00.00 Roboty ziemne
4.D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem
podiaa
(Specyfikacja zawarta w zbiorze OST D-04.01.01-84.0
,Dolne warstwy podbudoéw oraz oczyszczenie i skrojgd
5.D-04.04.00"-04.04.03 Podbudowy z kruszywa statwianego mechanicznie

10.2. Normy

6. PN-88/B-06250 Beton zwykly

7. PN-B-Il 111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyvauralne
do nawierzchnidrogowyclwir i mieszanka

8. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane
do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
naturalen do nawierzchni drogowych. Piasek

10. BN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu.

10.3. Inne dokumenty

11. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej
z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéviaméznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. nr 43. poz. 430)

12. Aprobata techniczna IBDIM nr AT/2007-03-1212.

13. Materiaty informacyjne producenta NEOWEB+:
Generalny Dystrybutor PRS Mediterranean Ltd.
Rozenblat Sp. z o0.0.
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ul. Stszewska 9, Krosinko

62 — 050 Mosina

Tel. + 48 61 819 21 21, 819 21 18, 898 10 45

Faks + 48 61 819 74 88

Oferujemy nasgpujace produkty:

- geosiatka komérkowa NEOWEB+

- geotkaniny, geowtokniny

- kosze gabionowe

- maty antyerozyjne, siatki ptaskie, folie FEHBentomat
ZAE ACZNIKI

Zatgcznik nr 1

ZASADY WZMOCNIENIA StABEGO PODLO ZA NAWIERZCHNI
GEOSYNTETYKAMI, WEDLUG OBOWI AZUJACYCH PRZEPISOW [11]

Zgodnie z rozporgdzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 2
marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznychipjabowinny odpowiadadrogi publiczne i
ich usytuowanie (Dz.U.nr 43, poz 430), konstrukogwierzchni podatnych i potsztywnych
powinny by wykonane na podim niewysadzinowym grupy ¥oosci G1. Podtée nawierzchni
zaszeregowane do innej grupysncsci (G2, G3, G4) powinno l&ydoprowadzone do grupy
nosnosci G1 przez wzmocnienie stabego pag@dtmawierzchni za pomac
- Wymiany warstwy gruntu podi@ nawierzchni na warstwgruntu lub
materiatu niewysadzinowego,
- Utozenia dodatkowych warstw podi nawierzchni (np. Z gruntow
stabilizowanych cementem, wapnem lub aktywnymigem lotnym).
Rozporadzenie ustala gruké warstwy stabego gruntu (od 25 do 75 cm), ktora
powinna podlegawymianie w zalenosci od wskanika nagnosci CBR wymienialnej warstwy.
Gruba¢ warstwy gruntu podlegagej wymianie mena zmniejszy, gdy pod
gruntem podige zostanie wzmocnione geosyntetykiem. Zalecono wgk® wzmocnienia
podtaza nawierzchni geosyntetykiemslie
- podlegajca wymianie warstwa gruntu ma co najmniej 50cmy(ciot to
podtaza o grupie nénosci G3 i1 G4 i wskaniku CBR 20% i 25%)),
- w podiazu wysepuja nadmierne nawilgocone rodzime grunty spoiste w
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stanie mgkkoplastycznym i plastycznym.

Wzmocnienie geosyntetykiem powinno ¢byzaprojektowane indywidualnie z
uwzgkdnieniem cech gruntow, wdeiwosci technicznych geosyntetykOw oraz charakterystyk
poditaza.

Cata, podlegara wymianie, warstwa lub jej gornagéei o grubdci nie mniejszej
niz 25 cm powinna pehdirole warstwy odsczapcej i speint warunek wodoprzepuszczaken
Warstwa ta powinna léyutozona na catej szeroka korony korpusu ziemnego, a w wypadku

przekrojow ulicznych — ngdzy kraweznikami.

Zatacznik nr 2

1. Ogolna charakterystyka techniczna

Geosiatka komorkowa NEOWEB+ jest wykonana z zespaon z polietylenu o diej
gestasci (HDPE) - zabezpieczgjego przed dziataniem promieniowania UV - dwustienn
teksturowanych, patzonych seriami gbokich, ultradwieckowych zgrzein punktowych,

rozmieszczonych pasmowo, prostopadle do wzgich osi tam.

Wysoka¢ geosiatki, rowna szeroka tasm, wynosi 50 mm, 75 mm, 100 mm, 150 mm lub
200 mm. W geosiatce NEOWEB+ o matych komorkach,aozanej GWS pasma zgrzeia s
odlegle od siebie 0 335 mm, a w geosiatce NEOWERtzych komorkach, oznaczonej GWL

odlegta¢ pasm zgrzein jest dwa razyqksza.

Geosiatka NEOWEB+ jest produkowana w odcinkach,rgwh sekcjami, skladgych s¢
z siedemdziesciu sz&ciu taéam. W pozycji ziaonej (transportowo-magazynowej) sekcja
stanowi zespdl wzajemnie do siebie przylegggh tam. W pozycji roztaonej (rozcagnietej)
sekcja stanowi ukilad faliie wygetych ta&m, zhczonych grzbietami, wyznacaaych

trojwymiarowe struktury komoérkowe.
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Ksztatt i wymiary sekcji o matych komorkach (GWS) duzych komérkach (GWL)
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Rysunek 1 — Sekcja geosiatki NEOWEB typu GWS z makomorkami
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Rysunek 1 — Sekcja geosiatki NEOWEB typu GWL zyai komorkami
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Odmiarg geosiatki NEOWEB+ stanowi wyrob zsta perforowanych

LAl SPOINA

\
B of 19 10 | i
LeB@Eﬂoo 0 O
S00 0000 | Q00000
" OO0 00 | o)
= OO0 0000 QOO OO
ad O 0000 | O000O0
| 000000 , 000000
|_I' | 330 |

Rysunek 3 — Przyktad perforacjita o szerokéci 100 mm

SPOINA | S5POINA

Rysunek 4 — Przyktad perforacjita o szerokéci 200 mm

Geosiatka NEOWEBH+ jest wykonana z materiatu paln&gdemperaturze okoto 130 °C materiat ulega uptastieniu, a w temperaturze okoto 360 °C

zapala si.

Oznaczenie typow geosiatek NEOWEB+ i odpowiackj im ckzary, wymiary oraz

powierzcjnie komérek podano w tablicy 1.

Geosiatki NEOWEB+ mag by¢ produkowane na zamoOwienie wzngch wymiarach sekciji.

Dane w tablicy 1 odnogzsie do wymiaréw standardowych.
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Tablica 1

sekeji Cigzar . Glebokas¢ | Powierzchnia
Symbol (kg) wymiary kgmérek komorek
X = sekcji (M) (mm) (cn?)
1 2 3 4 5 6
GWS 200 (X), (P) | 54.72 | 47,12 200
GWS 150 (X), (P) | 41,04 | 35,948 150
GWS 100 (X), (P)| 27.36 | 2356 | 2,50 x 8,00 100 262
GWS 075 (X), (P)| 20,52 | 17,97 75
GWS 050 (X), (P)| 13.68 | 11.78 50
GWL 200 (X), (P) | 54,72 | 47,12 200
GWL150 (X), (P) | 41,04 | 35,948 150
GWL 100 (X), (P) | 27.36 | 23.56 | 2,50 x 16,00 100 1050
GWL 075 (X), (P) | 20,52 | 17,97 75
GWL 050 (X), (P) | 13,68 | 11,78 50
*/ X — tasmy teksturowane P —day teksturowane i perforowane

2. Przeznaczenie i zakres stosowania
Wspolpraca geosiatki komdrkowej z potkhon polega na przekazywaniwéa sit pochodzcych
z pojazddéw czy obiektow iynierskich na podize, na ktorym groztazone sekcje geosiatki oraz
na przegciu czsci tych sit bezpérednio na same geosiatki i ,grunt” (ttuézexwir, pospotka,
piasek itp.) stanowcy wypetnienie owych geosiatek.
Prawidlowo zainstalowany system tworzy podbudgwvacujca jak potsztywna piyta, ktora
rozktada pionowe obgienia na nagZzenia boczne redukag przy tym osiadanie.
System komérkowy zastosowany na skarpach ma nautelymanie i ustabilizowanie gruntu.
Whnetrza komérek wypetnione as gruntem lub kruszywem (materiatem nie ulaggn
wyptukiwaniu). Dzgki temu wypelnienie jest w mniejszym stopniu rarge na erozje i
chronione jest przed zsuwem. Perforacja w geosiagtmevala na réwnomierne i szybsze
rozprowadzenie wod powierzchniowych.
Stosowanie geosiatki ma za zadanie:
- redukcg grubaci konstrukcji drogowych dzki eliminacji gkbokiej wymiany

gruntu,
- znaczne zwkszenie odporn@i materiatdw wypetniajcych geosiat&kna

scinanie dzg¢ki zamknkciu i zag:szczeniu ich w komérkach geosiatki,
- zmniejszenie osiadapowodowanych naturalnym zggczeniem

(konsolidacja) i eliminowaniem przesgéikruszywa wypeniajcego

elementy geosiatki,
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- zmniejszenie napten przekazywanych na podie gruntowe od obgienia
wzytkowego w wyniku rozteenia skoncentrowanych ohgen na gsiadupce
komorki geosiatki.

Geosiatk komérkows NEOWEB™ mazna stosowado:

- wzmacniana stabych podip gruntowych,

- budowy nasypéw,

- budowy drég tymczasowych przy obiektachymierskich,

- nawierzchni parkingow,

- drég gruntowych,

- rozwiazywania probleméw konstrukcyjnych w zmych warunkach
gruntowo-wodnych dla skarp i zboczy,

- do umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni skaapypow i wykopow,
kanatow, ciekow i zbiornikbw wodnych, st@w nasypowych przy
przyczotkach mostowych.

Geosiatk komorkows nalezy uktada wedtug instrukcji Producenta wyrobu.
3. Materiaty

Tasmy geosiatki komérkowej NEOWEB+ powinny dyykonane z polietylenu dej gestcsci
(HDPE). Pigmenty iyte do kolorowania tmn nie mog zawierg metali cezkich. Geosiatka
komérkowa NEOWEB+ standardowo produkowana jest Verke piaskowym, na zamowienie

dostpne g inne kolory.

Wszystkie tamy powinny mi€ obie powierzchnie teksturowane romboidalnymi elegéniami.
Teksturowanie powinno stanatvd 22 do 31 wgbien o amplitudzie 0,5 mm na powierzchni 1
cnt taimy. Gruba¢ tasmy przed teksturowaniem wynosi 1,27 mm z tolerar6j% +10 %. Po

teksturowaniu grubi@ tasmy wzrasta do 1,52 £ 0.15 mm.

Tasmy perforowane powinny méerozmieszczone otwory gednicy 10 mm wedtug z toleraicj

srednicy i rozmieszczenia otworéw £ 0,5 mm (lub %2

Wymagania dotycge materiatu, z ktérego wykonangtasmy podano w tablicy 1, a wymagania

dotyczce tamy podano w tablicy 2.

Szerokd¢ tasmy, mierzona przymiarem z dokfadie 1 mm mae r@ni¢ sie 0 3 %, ale nie

wigcej jak 3 mm.
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Tablica 1

Lp. Widciwosci Jednostki Wymagania Metody badaedtug
1 2 3 4 5
1 Gestasé glcnt od 0,935 do 0,965 PN-EN ISO 1183-1:2006
2 Wytrzymald¢ na rozciganie KN/m >21000 PN-EN ISO 527-2:1998
Odporna¢ na korozg Procedura Badawcza IBDiM N
3 ) h > 3000
napezeniowna PB-TG-03/2006
Tablica 2
) ) o Metody badania
Lp. Wiasciwosci Jedn. Wysok& geosiatki, mm
wedtug
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Przymiarem z
1 Szeroké¢ tasmy mm 50 75 100 150 200 | doktadndcia do
Imm
Wytrzymalas¢ ta§my na PN-EN ISO 527-
2 ) _ kN >1,2* >1,8* [ >2,4* | >3,6* | >4,8*
rozciaganie 3:1998
Wytrzymalai¢ ztacza ng
3 o kN >1,2 >1,8 >24 >3,6 >4,8
scinanie PN-EN 12814-2
Wytrzymalas¢ PN-EN 12814-4
pofaczenia na PN-EN ISO 527+
4 . . kN >1,1 >1,6 >2,2 >3,3 >4,5
oddzieranie 3:1998
(badanie typu T)

*Tasma perforowana ma mniejswytrzymatad¢ na rozciganie: wymagane jest co najmniej 60% podanej eirto

3.1. Geosiatka komoérkowa NEOWEB+

Sekcja standardowej geosiatki NEOWEB+ powinna Wwykonana z 76 sztuk jednolitychsma
pofaczonych seriami gbokich zgrzein, rozmieszczonych prostopadle do podj osi tamy.
Rozstaw zczy siatki GWS powinien wynasi335 + 2,5 mm, a siatki GWL 670 £ 2.5 mm.
Szerokd¢ i wytrzymaltaié tasmy oraz wytrzymat& pofaczen powinny spetnia wymagania wg
tablicy 2. Wymiary sekcji powinny ldyzgodne z podanymi na rys. 1 i 2; tolerancja wyr20%b.
Sekcje wykonywane na zamdéwienie o innych wymianaotinny odpowiada wymaganiom i

tolerancjom jak sekcje standardowe.

Sekcja geosiatki NEOWEB+ roziona na ptaskiej, poziomej powierzchni powinna drkeztait

prostopadtécianu. Gorna powierzchnia siatki powinna Ipfaska bez widocznych sfalowa
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4. Pakowanie, przechowywanie i transport

Sekcje geosiatki komérkowej NEOWEB+ ransportowane, dostarczane i przechowywane w
stanie zieonym. Ka&da sekcja powinna mie etykiek zawierajca jej oznaczenie.
Przechowywanie geosiatki w warunkach berpdniego dziatanigwiatlta nie powinno trwa
diuzej niz 2 miesace.

Geosiatka komorkowa NEOWEB+ mmakumulowa elektryczné¢ statyczi podczas produkcji

| skladowania; w takim przypadku niezine jest uziemnienie.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowe] specyfikamghnicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zyaanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
| zageszczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosawgst jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpbé6t wymienionych w punkcie 1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia roboét ktore
zostam wykonane w ramachBudowy $cieiki spacerowo-rekreacyjnej wokot jeziora
,OlOwW” w Rynie
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego deemia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.08/ymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
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2. Materiaty

Nie wystpuja.
3. Sprzt

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Inspektor
Nadzoru mae dopudci¢ wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle dakieu pracy maszyny,

* koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamvgskich koryt),

» walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

Stosowany sprz nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci

gruntu podtaa.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyege transportu materiatbw podano w SST D-04.02.01, D
04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robdt zwazanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wcz@iejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania
podiaza, jest maliwe wytacznie za zgoal Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbywa& si¢ ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy

nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektordzbia. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umdiwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w agbstch
nie wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrgi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadibot o matlym zakresie. Sposob
wykonania musi b§ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemmiby wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej TS wbudowany w nasyp lub odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzo

Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszcae
Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckedmych podiea. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze ni projektowane radne
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podiaza.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w
podtazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powingulchné podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez Inspektora Nadzoru, dowdedodatkowy grunt spelniggy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia, okigonych
w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spostdmkceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢c do jego zagszczania.
Zaggszczanie podia naley kontynuowa& do osagniccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakla zag;szczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (ls)

Minimalna wartéc¢ Is dla:

Strefa Autostrad  |ilnnych drég
drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch
cigzki mniejszy

[ bardzo|od ckzkiego

Cigzki
Gorna warstwa o gruloi|1,03 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni podia | 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogdowedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnegmdutu odksztatcenia nie powinien
przekraczé 2,2.
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Wilgotnos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotngci

optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a
nastipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézpodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezlxkdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to

napraw¢ wykona on na wiasny koszt.
6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i

zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

podiaza

Lp. Wyszczegblnienie bada

i pomiarow

Minimalna czstotliwos¢

bada i pomiaréw

1 | Szerokéé koryta

10 razy na 1 km

2 | ROwnd¢ podiuzna

co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | ROwnd¢ poprzeczna

10 razy na 1l km

4 | Spadki poprzeczné

10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokséciowe

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dlg
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

pozostatych drég

dla

planie”

6 Uksztaltowanie osi

vco 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dlg
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

pozostatych drég

dla

7 | Zagkszczenie, wilgotnd®

gruntu podtaa

w 2 punktach na dziennej dziaice roboc

lecz nie rzadziej niraz na 600 M

7€),

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksateania osi w plani

nalezy wykona& w punktach gtéwnych tukow poziomych

11%

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podim)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mage r&@ni¢ sie od szerokéci

projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROWNG:¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwngci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrova
tata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].

Nierbwnaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrowy tata.

Nierownaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z

dokumentagj projektows z toleranci + 0,5%.
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6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia

I rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej occeej niz

+ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych luécej niz + 5 cm dla pozostatych drdog.
6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zagsszczenia koryta i wyprofilowanego podé& okrglony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien ldymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutdéw
odksztalcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokr&lonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnoé¢ w czasie zagpzczania naley badd& wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podit@éa powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+ 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych
od okrdglonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie delgikcici co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez

spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumentacja projektoBST i

wymaganiami Inspektora Nadzoruzgdi wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji

wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w SST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntéradki transportowe i odwiezienie na odktad

lub nasyp,

profilowanie dna koryta lub pocia,
zagszczenie,
utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

techniczne,;.

10. przepisy zwjzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

17

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obarzenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowéamd nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

73



D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania
ogolne dotyczce wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonywaniem podbudowy z

kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosawgst jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpb6t wymienionych w punkcie 1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ktore
zostam wykonane w ramach zadanBudowa sciezki spacerowo-rekreacyjnej wokot jeziora
,OlOwW” w Rynie

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowekojapodbudow pomocnicz i podbudow
zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegapcy na odpowiednim

zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00(D, Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz
w SST dotycacych poszczegdlnych rodzajow podbudéw z kruszywbilktawanych
mechanicznie:
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D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycge materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poxla
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kraszgtabilizowanych
mechanicznie podano w SST dotycych poszczegdbinych rodzajéw podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego sraithinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazéé

migdzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej

1-2  kruszywo na podbudaw zasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow
jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@ypomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegéa od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywepmgjcznej uziarnienia naasiednich sitach.
Wymiar najwgkszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.
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2.3.2.Whasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Tuzel
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadfpomoc-| zasad{ pomoc-| zasad: pomoc-
nicza| nicza | nicza| nicza | nicza| nicza

1 | Zawartd¢ ziarnf od2 | od2 [ od2| od2 | od2| od2 | PN-B-06714
mniejszych ni 0,075 mm| do 10| do 12 | do 10| do 12 | do 10| do 12 -15 [3]

% (m/m)

2 | Zawartd¢ nadziarna, % 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wicej niz -15 [3]

3 | Zawart@é zZiamn| ¢ 45 35 40 ) _ | PN-B-06714
nieforemnych -16 [4]
%(m/m), nie wecej niz

4 | Zawart@é¢ zanieczyszcze PN-B-04481
organicznych, %(m/m), 1 1 1 1 1 1 [1]
nie wiecej Nz

5 | Wskanik  piaskowy P9 4 30| o430 | od 30| od 30 BN-64/8931
picciokrotnym do 70| do70|do70| do70| - - 01 [26]
zag:szczeniu metadl lub
Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita pg 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
petnej liczbie obrotow, nig -42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35 30 35
b) scieralng¢ czsciowa
po 1/5 petnej liczby
obrotow, nie wgcej niz
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Nasikliwos¢,  %(m/m),

PN-B-06714

2,5 4 3 5 6 8
nie wigcej Nz -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
zamraania, %(m/m), nie
wigcej niz

9 Rozpad krzemianowy |i PN-B-06714
zelazawy  4cznie, 9 - - - - 1 3 -37[10]
(m/m), nie wicej niz PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawartéé zwiazkow PN-B-06714
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4 28 [9]
SG;, %(M/m), nie wgcej
niz

11 | Wskanik noSnosci Whg
mieszanki kruszywa, 9%,
nie mniejszy ni: 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniu ¢ = 120 ) 120 ) 120 ) [21]

1,00
b) przy zagszczeniu ¢ =
1,03

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si

Zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],

piasek wg PN-B-11113

[16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca

Na warstw odcinajca stosuje si:

piasek wg PN-B-11113

[16],

miat wg PN-B-11112 [15],

geowtOknig 0 masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
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2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaeiwosci kruszyw

Do ulepszania wikgiwosci kruszyw stosuje &i
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
- popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanengrzdnych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniegptzyniera.

Rodzaj i ila¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102
[21].

2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wodck wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaiec mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypgosgch w uradzenia dozujce wodck.
Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§npboptymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miekgzan
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubbatycznych do zagzczania. W

miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki

mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyagee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyi&gie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§ws& zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtare pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podiu zapewniagicym nie przenikanie
drobnych czstek gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikaalezy sprawdzt wzorem:

Dis
dgs < 5 (1)
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod#iolziarn warstwy podbudowy lub

warstwy odgczapcej, w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod@o&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztalttowaniodbudowy powinny by
wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przeyrirera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utivaia¢ nachgniecie sznurkow

lub linek do wytyczenia robot w odgiach nie wgkszych ni co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej
naleey wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
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wzgledu na konieczrig zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodzeskénka po wyprodukowaniu powinnatby
od razu transportowana na miejsce wbudowania wsadsob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i

wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gréio
takiej, aby jej ostateczna grudéopo zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubid
pojedynczo ukladanej warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna liyroztazona w sposGb zapewnialy osagniccie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadasi wigcej niz jednej warstwy kruszywa,
to kazda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Rozpocgzeie budowy kadej nasipnej warstwy moe
nastpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzsgczania powinna odpowiata
wilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448JL(etoda
[I). Material nadmiernie nawilgocony, powinien za&St osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Zeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest 25za od optymalnej o 20% jej
wartadsci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana.
W przypadku, gdy wilgotnig mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej
wartgci, mieszank nalery osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinigip@viadd

przyjetemu poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jeceli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka probnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagzem robot, Wykonawca powinien wykanadcinek probny w
celu:
- stwierdzenia czy spizbudowlany do mieszania, rozktadania i g@&gzania kruszywa
jest wiaciwy,
- okrdlenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubgei warstwy po zagszczeniu,
- okrglenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego

wskanika zagszczenia.
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Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyt takich materiatow oraz stz do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 f

Odcinek prébny powinien By zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca mge przysipi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu

odcinka prébnego przeziyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasjpnej warstwy, powinna Ity
utrzymywana w dobrym stanie. z&i Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera,
gotowa podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z niewtdciwego utrzymania
podbudowy obeiza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatébw. Badania te powinny obejmowezystkie wtaciwosci okreslone w pkt
2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

Minimalna Maksymalng

Lp. Wyszczegblnienie bada liczba powierzchnig

bada na

dziennej |P™#Y"
padajca na

podbudowy

dzialce
jedno

badanie ()

roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

4 | Badanie wigciwosci kruszywa wg tab. J.,dla kezdej partil kruszyws

pkt 2.3.2 | przy kazdej zmianie

kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Probki naley pobierg& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bigaco przekazywane #ynierowi.
6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]toda II), z tolerangj +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zag;szczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagnigcia wymaganego

wskaznika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W
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przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nibwe ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontra} zag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejhraz na 5000 Ay lub wedtug zaledelnzyniera.

Zag:szczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego moduliy do pierwotnego modutu odksztatcertigjest nie wgkszy od
2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E,

E: < 2,2

6.3.5.Whasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych
w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny by pobierane przez Wykonawowv sposob

losowy w obecngxi Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygzch cech geometrycznych

podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1 |Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Rownai¢ podiuna w sposob ciglty planografem albo co 2

m fata na kadym pasie ruchu

3 |RO6wna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m
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6 |Uksztattowanie osiw planié* |co 100 m

7 | Grubag¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kalej dziatce robocze
lecz nie rzadziej niraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz ng

2000 nf
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach
- ugiecie spezyste kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach nazde 1000

m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w

punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna kiywicksza od
szerokdci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji

projektowe].
6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwngci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrov tata.

Nieréwngci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaowiqny by zgodne z

dokumentagj projektows, z toleranci £ 0,5 %.
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6.4.5.Rzedne wysokeéciowe podbudowy

R&nice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi podbudowy i rednymi

projektowanymi nie powinny przekragza& 1 cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto

Os podbudowy w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowane;j

0 wigcej nz £ 5 cm.
6.4.7.Grubadi¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mee skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] puen by zgodny z podanym w tablicy
4!
- ugecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut
z kruszywg Wskanik | paysymalne ugicie odksztatcenia mierzony
© ZAGSZCZENI - sprsyste pod kotem, ptyta o srednicy 30 cm,
wska’znl.ku I.S. nie | mm MPa
Wnes Ni€ | mniejszy nk
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszegQ obciazenia
obciazenia E,
B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuwyicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gszrzone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedoplenez

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréigprojektowanej o wicej niz
5 cm i nie zapewnia podparcia warstwomzejylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na peigruba¢ do potowy szeroksi
pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubad¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wztgm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngicbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wigwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wagkiu tych robdt naspi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wye] podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezilne do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodlpudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy =z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami

Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgoOlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy piatrioci podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objtych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staltinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiagr

2. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto
zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaiaego

PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieaghdigiosci

N o o b~ w

PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgorn
metody bezpdrednh
8. PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtsiarki

metod, bromowg
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

20.

21.

22.

24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczas®@eralngci w

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-23006

PN-B-32250

PN-S-06102

PN-S-96023

bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaghe nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodrii

Kruszywo do betonu lekkiego

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia

kamiennego

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do

nawierzchni drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wsklia piaskowego

BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia

nawierzchni podatnych i podita przez obeaizenie ptyt

BN-68/8931-04Drogi samochodowe. Pomiar rowsed nawierzchni

planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar @fi  podatnych

ugigciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania
ogoblne dotycace wykonania i odbioru rob6t zwaanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosawgst jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagbé6t wymienionych w punkcie 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zostam wykonane w ramachBudowy $ciezki spacerowo-rekreacyjnej wokot jeziora
,Ow” w Rynie zwigzanych z wykonywaniem podbudowy 2z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarteasw SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméctrae - jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w SST D-04.04,8Bodbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robdét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycge materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poxla
w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarej pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mnystabilizowanych
mechanicznie powinno bBykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca
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skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw all@orezwiru wiekszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszfizebcych i bez domieszek

gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne¢”208.1.

2.3.2.Whasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycge transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-0d04odbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiéa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okridonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne5pR.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng¢™p8.

J&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem
lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub paowey 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla
takiej podbudowy okidi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgee rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne k.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkanya® odcinki probne,
zgodnie z zasadami oktenymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygaaia
ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne &.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudoweugdyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiaroggbkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddwa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiaroggbkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-04004P@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-04004R®dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy platrssi podano w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiipodbudowy obejmuie:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecep4,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztzenie mieszanki,
- za@szczenie rozionej mieszanki,
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- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 10.
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