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1.  Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt oznakowania i zabezpieczenia robot
prowadzonych przy czesciowym zajeciu pasa jezdni dwukierunkowej dwupasowej w terenie
zabudowanym w ramach realizacji projektu
"Przebudowa ulicy Jasminowej w Rynie”

2.  Podstawa opracowania i materialy wyjsciowe

— Opracowanie wykonano na zlecenie inwestora

— Wizja lokalna w terenie, inwentaryzacja oznakowania,

— Podklad sytuacyjno - wysoko$ciowy w skali 1:500,

— Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. — ,,Prawo o ruchu drogowym” (Dz. U. Nr 98, poz.
602 z pdzniejszymi zmianami)

— Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych
1 Administracji z dnia 21 czerwca 1999 r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych (Dz.
U. Nr 58 poz. 622)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegolowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzaniem (Dz.U. 2003 nr 177 poz. 1729)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach, Dziennik Ustaw Nr 220 z dnia
23 grudnia 2003 r., poz. 2181.

- Katalog typowych schematéw oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym
GDDKIiA, Warszawa, czerwiec 2010

3. Zakres i cel opracowania

Opracowanie obejmuje organizacj¢ ruchu na czas prowadzenia robot przy przebudowie
ulicy Jasminowej w Rynie. :

Celem wprowadzenia organizacji na czas robdt jest zapewnienie bezpieczenistwa robot i
bezpieczenstwa ruchu drogowego

4. Stan istniejqcy

Tereny przeznaczone pod inwestycje stanowi pas drogowy drogi gminnej i stuzy celom
komunikacyjnym. Droga polozona jest w miejscowosci Ryn, powiat gizycki i obsluguje ruch
lokalny, oraz tereny przylegtych nieruchomosci.

4.1. Oznakowanie istniejqce

Na odcinkach drog objetych przebudowa nie wystgpuje oznakowanie pionowe i poziome.

5. Stan projektowany

Przebudowywany odcinek drogi bedzie posiadal jezdni¢ o nawierzchni bitumicznej o
szerokosci do 5,0m. Zaprojektowano tuki poziome i pionowe zachowujac normatywne wartosci
dostosowane do warunkow terenowych zapewniajace przejezdnosé pojazdu miarodajnego.
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4.1. Projektowana organizacja ruchu

Zaktada si¢ prowadzenie robdt przy jednostronnym zajeciu jezdni. Dopuszcza si¢ catkowite
zajecie pada drogowego. W przypadku catkowitego zajgcia pasa drogowego wykonanie projektu
objazdéw i organizacji ruchu na czas budowy spoczywa na wykonawcy. Wykonawca
zobowiazany jest do uzgodnienia projektu organizacji ruchu z wlasciwymi organami oraz z
wlascicielami dzialek do ktorych dojazd zostanie utrudniony.

4.2. Organizacja ruchu przy jednostronnym zajeciu jezdni

Ze wzgledu na ruch budowlany i trudne warunki ruchowe na calym odcinku objetym
opracowaniem wprowadza si¢ ograniczenie do 30 km/h.

Organizacja ruchu na odcinku zajecia jezdni na czas robot powinna zapewnia¢ przejazd
pojazdéw z predkoscia do 30 km/h. Diuzsze odcinki moga byé stosowane wyjatkowo, w
uzasadnionych przypadkach. Minimalna szerokos¢ pasa ruchu w przekroju ulicznym nie
powinna by¢ mniejsza niz 2,25m. Na drogach z poboczami szerokos¢ powinna wynosié
odpowiednio 2,0m. Krawedz jezdni w obszarze robot nalezy wyznacza¢ za pomoca tablic
kierujacych U-21, rozmieszczonych co 10m w obszarze zabudowanym. Pacholki drogowe
mozna stosowac tylko przy robotach szybko postepujacych (malowanie oznakowania, biezace
roboty utrzymaniowe, itp.). Zmiana toru jazdy musi by¢ wyznaczona przy pomocy tablic
kierujacych U-21 w rozstawie co 5 metrow.

Do wygradzania stref robot stosuje si¢ zapory drogowe i tablice prowadzace. Nie wolno
stosowac tasm ostrzegawczych w miejscach przeznaczonych dla ruchu pojazdéw i pieszych.
Krawedz jezdni o uskoku ponad 30 centymetrow nalezy zabezpieczyé barierami U-14a, U-14b,
U-14c lub U-14e z wypeklieniem piaskiem lub woda. Ciagi piesze musza by¢ oznakowanie w
sposob wskazujacy bezpieczne kierunki ruchu. Ciagi powinny posiada¢ zabezpieczenia
uniemozliwiajace wtargnigcie 0sob postronnych w obszar robot. Do wygrodzenia nalezy
stosowaé zapory podwdjne U-20c. W miejscach zwiekszonego ruchu dzieci (okohce szkol,
przedszkoli) nalezy stosowac zapory potrojne U-20d.

4.3. Parametry techniczne znakow drogowych

Znaki musza spelnia¢ wymagania okreslone w przepisach oraz by¢ w stanie technicznym
umozliwiajacym zachowanie parametréw wymaganych przepisami (barwa symboli, tresc,
odblaskowosé, itd.)

Zestawienie projektowanego oznakowania pionowego przedstawia tabela nr 2.
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Tabela nr 2. Zestawienie oznakowania pionowego

L.p. | Symbol znaku Znaczenie znaku

A-12b
— zwezenie jezdni - prawostronne

A-12¢
— zwezenie jezdni - lewostronne

A-14
— roboty na drodze

B-33
— ograniczenie predkosci 30km/h

B U-3d
— tablica prowadzaca ciagta w lewo

U-20b
— zapora drogowa pojedyncza szeroka

U-21
— tablica kierujaca dwustronna
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Szczegolowa lokalizacje¢ znakéw pionowych pokazano na planszach tymczasowej

organizacji ruchu organizacji ruchu.




PLANSZA TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
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